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Sinus-Cosinus Drehgeber
Sinus-Cosinus Hohlwellen Encoder
B BaugrdéBe @ 150 mm
B Robuste Ausfiihrung und einfache Montage
B Bohrungsdurchmesser von 60 bis 100 mm
[21/2” -3 3/47]
B Auflésung von 1024 ppr oder 2048 ppr
B Versorgungsspannung 5 VDC oder 8 bis 30 VDC
Elektrische Daten Mechanische Daten
Versorgungsspannung Ve 5 VDG, 8 bis 30 VDC Material Flansch & Deckel Aluminium
Stromaufnahme (ofne Last) Max. 40 mA Material Welle Aluminium oder Edelstahl
Ausgangsschaltung Analog Line Driver Max. Drehzahl 4000 RPM
Frequenz Max. 100 kHz Massetragheitsmoment 210 - 10 kgm?
Kurzschlussfest 100 % (Bohrung D = 65 mm)
Verpolungsschutz 100 % 320 - 10 kgm?
Output-Signale Sin/Cos 1Vss (Bohrung D = 100 mm)
Anlaufmoment (bei 25°C) > 0.2 Nm
Max. Wellenbelastung Axial 60 N, Radial 80 N
Schockfestigkeit (6ms) <1000 m/s?
Vibrationsfestigkeit (55-2000 Hz) < 200 m/s? (Kabel)
< 100 m/s? (Stecker)
Schutzart (DIN EN 60529) IP65
Arbeitstemperatur -20 °C bis +70 °C
[-4 °F bis +158 °F]
+100 °C [+212 °F]
(Optional: Sondernummer SHTO)
Gewicht ca. 2 kg [4.4 1]
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Sinus-Cosinus Drehgeber
Sinus-Cosinus Hohlwellen Encoder
Signale
Z
A vor B (rechtsdrehend auf Welle gesehen)
Alle Ausgangssignale auch invertiert lieferbar (siehe Bestellcode)
Geometrie
Angaben in mm (Zeichnung erhaltlich als: dxf-,iges-,step-,sld-Datei)
Bohrungsdurchmesser D siehe Bestellcode
12 Pin M23 PG7
0
8 By
| s 1
7Pin D-Sub 1 M4xé(2x120°)
Sl P / @ 4,1(2x180°) = 3 g
8 D el 8l e
M2.5x6 T2 |
|
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61,50
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Sinus-Cosinus Drehgeber

SH150

Sinus-Cosinus Hohlwellen Encoder

Bestellcode
- - = | Sxxx”
a b c d e f g h i
a. = Bauart d. = Mechanische Option g. = Ausgangssignale
SH = Sinus-Cosinus Hohlwellen Drehgeber 0 = keine I=A+B+Z(Sin/Cos, 1 Vss)
5 = Wellendichtring C=A+B+Z+A\+B\+2\(Sin/Cos, 1 Vss)
P = Drehmomentstiitze montiert Vorderseite 9 Uhr
R = Drehmomentstiitze montiert Vorderseite 12 Uhr
S = Drehmomentstiitze montiert Vorderseite 3 Uhr
b. = Seriennummer e. = Anschluss h. = Versorgungsspannung
150 0 =2 m Kabel [6] 1=5VDC
6 =9 Pin D-Sub Stecker 5=28bis 30 VDC
7 =12 Pin M23 Stecker
c. = Bohrungsdurchmesser D f. = Anschlusspunkt i. = Auflésung
wahlbar von 60 bis 100 mm R = Radial wahlbar zwischen 1024 oder 2048 ppr
[21/2" -3 3/47] 1024 = 1024 ppr, 2048 = 2048 ppr
70 =70 mm, 98 =98 mm, AU = 2",
BJ =33/4”

*Anmerkung: Spezielle Funktionen und Abweichungen im Design werden durch einen 4-stellingen Zahlencode (Sxxx) am Ende der Teilenummer
festgelegt. Fiir weitere Anfragen bzw. Hilfe kontaktieren Sie bitte den entsprechenden Ansprechpartner fiir Ihre Region.

Anschluss
Funktion Farbcode Pin (72 Pin M23, 9 Pin D-Sub) Pinout
GND weifl 1
Vee braun 2
A griin 3
B gelb 4
z grau 5
A\ rosa 6
B\ blau 7 12 Pin M23
2\ rot 8
9 Pin D-Sub

Alle Informationen ohne Gewahr, Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. / REV001. Stand 09/2025 Seite 3



ENCODER

ad
L4

il WWW.GLOBALENCODER.COM

DE

Sinus-Cosinus Drehgeber

SH150

Sinus-Cosinus Hohlwellen Encoder
Zubehor SH150

Drehmomentarm

Drehmomentstitze / Pin

TA-001 — Drehmomentarm Lange 120 mm
TA-002 — Drehmomentarm Ldnge 180 mm
TA-003 — Drehmomentarm Ldnge 220 mm
TA-004 — Drehmomentarm Lange 100 mm

TA-005 — Drehmomentarm Ldnge 80 mm

Kupplungsdose

KD-12-M23 — Kupplungsdose/Buchse 12 Pin M23
KD-9-DSub —Kupplungsdose/Buchse 9 Pin D-Sub

TEH-150 — Drehmomentstiitze Serie 150
MOC-040 — Drehmomentstiitze MOC-040
MOP-055 — Montage-Pin MOP-055
MOP-075 — Montage-Pin MOP-075
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