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Sinus-Cosinus Drehgeber
Sinus-Cosinus Vollwellen Encoder
M BaugrdBe @ 58 mm
B Synchroflansch
M Vollwellendurchmesser von 6 bis 12 mm
[1/4” bis 1/27]
B Auflésung von 1024 ppr oder 2048 ppr
B Versorgungsspannung 5 VDC oder 8 his 30 VDC
Elektrische Daten Mechanische Daten
Versorgungsspannung Ve 5 VDG, 8 bis 30 VDC Material Flansch & Deckel Aluminium
Stromaufnahme (ofne Last) Max. 40 mA Material Welle Edelstahl
Ausgangsschaltung Analog Line Driver Max. Drehzahl 6000 RPM
Frequenz Max. 100 kHz Massetragheitsmoment <2.5-10% kgm?
Kurzschlussfest 100 % Anlaufmoment (be/ 25°C) >0.05Nm
Verpolungsschutz 100 % Max. Wellenbelastung Axial 40 N, Radial 30 N
Output-Signale Sin/Cos 1Vgs Schockfestigkeit (6ms) < 2000 m/s?
Vibrationsfestigkeit (55-2000 Hz) < 300 m/s? (Kabel)
< 150 m/s? (Stecker)
Schutzart (DIN EN 60529) IP65
Arbeitstemperatur -20 °C his +70 °C
[-4 °F bis +158 °F]
+100 °C [+212 °F] (Optiond)
Gewicht ca. 0.110 kg [0.243 Ib]
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Sinus-Cosinus Drehgeber
Sinus-Cosinus Vollwellen Encoder
Signale
Z
A vor B (rechtsdrehend auf Welle gesehen)
Alle Ausgangssignale auch invertiert lieferbar (siehe Bestellcode)
Geometrie
Angaben in mm (Zeichnung erhaltlich als: dxf-,iges-,step-,sld-Datei)
Vollwellendurchmesser D siehe Bestellcode
b 48 3 21 20
0
>
<t
F >
@
| :'
o 1‘
S | PG7 .
3 - 3
o 10
& 59
E @ ) |
©
12 Pin M23 IJ
]1
\
& ® \
] i
J
21 —/
A /
||
ol @D g7
_ _ ®31,75
@36 hé
Seite 2

Alle Informationen ohne Gewahr, Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. / REV001. Stand 10/2025



ENCODER

TN

WWW.GLOBALENCODER.COM DE

Sinus-Cosinus Drehgeber

SS581

Sinus-Cosinus Vollwellen Encoder

Bestellcode
- - = | Sxxx”
a b c d e f g h i
a. = Bauart d. = Mechanische Option g. = Ausgangssignale

SS = Sinus-Cosinus Vollwellen Drehgeber

b. = Seriennummer
580

c. = Vollwellendurchmesser D
wahlbar von 6 bis 12 mm [1/4” bis 1/2”]
08=8mm,07=7mm,10=10 mm
AA=1/4" AB =3/8" AC=1/2"

0 = keine
4 = Edelstahl Version (IP66)
Y = Sackloch-Hohlwelle

e. = Anschluss
0 =2 m Kabel [6]
7 =12 Pin M23 Stecker

f. = Anschlusspunkt
A = Axial
R = Radial

I =A+B+2Z(Sin/Cos, 1 Vss)
C=A+B+Z+A +B\+2\ (Sin/Cos, 1 Vss)

h. = Versorgungsspannung
1=5VDC
5 =28 bis 30 VDC

i. = Auflésung
wéhlbar zwischen 1024 oder 2048 ppr
1024 = 1024 ppr, 2048 = 2048 ppr

*Anmerkung: Spezielle Funktionen und Abweichungen im Design werden durch einen 4-stellingen Zahlencode (Sxxx) am Ende der Teilenummer
festgelegt. Fiir weitere Anfragen bzw. Hilfe kontaktieren Sie bitte den entsprechenden Ansprechpartner fiir [hre Region.

Anschluss

Funktion Farbcode Pin (72 Pin M23) Pinout

GND weiB 1

Vee braun 2

A griin 3

B gelb 4

Z grau 5

A\ rosa 6

B\ blau 7 12 Pin M23
Z\ rot 8
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Sinus-Cosinus Vollwellen Encoder

Zubehor SS581

Messrader Kupplungen

VGM152 — 6" Messrader flir Drehgeber Serie 410/580/581 VGK3520/VGK2029 — Balgkupplung

VGM200 — Messrader fiir Drehgeber Serie 410/580/581 VGK3516/VGK5026/VGK5028 — Federkupplung

VOM200 — Messrader fiir Drehgeber Serie 410/580/581 VGK2525 — Prézisionskupplung

VSM200 — Messrader flir Drehgeber Serie 410/580/581 DLK2928/DLK3835 — Doppel-Schlaufen-Kupplung

VGM300 — Messrader fiir Drehgeber Serie 580/581 JCAS1500/JCXA1500/JCAK1500 - Klauenkupplung

VGM305 — 12“ Messrader fiir Drehgeber Serie 580/581/700

VGM500 — Messrader fiir Drehgeber Serie 580/581/700/900

VHM500 — FDA-kompatibles Messrader fiir Drehgeber Serie

580/581/700/900

Winkelflansche Spannpratzen

MBROO1 — Winkelflansch fiir Drehgeber Serie 580/581 SP-001 - Spannpratzen fiir Drehgeber Serie 580/581/700/900

SP-001-A2 — Spannpratzen A2 fiir Drehgeber Serie
580/581/700/900

Kupplungsdose Federarm

KD-12-M23 — Kupplungsdose/Buchse 12 Pin M23 FA580/581 — Federarm fiir Drehgeber Serie 580/581
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